WYNIKI OCENY SRODOKRESOWEJ 2023

W SZKOLE DOKTORSKIEJ PK

dyscyplina inzynieria mechaniczna

nazwisko i imie Data Koricowa ocena
Lp. oceny - UZASADNIENIE
doktoranta L, X srédokresowa
srédokresowe;j
Indywidualny plan badawczy na lata 2021-2023 obejmowat studium literatury oraz przygotowanie planu badan oraz ich
wykonanie.
Doktorant zrealizowat badania laboratoryjne tozysk, ich elementéw sktadowych oraz badania dotyczace warunkéw pracy
fozysk.
mgr inz. Na tej podstawie zidentyfikowano kategorie i przyczyny uszkodzen tozysk.
1 . 20.09.2023r. pozytywna Doktorant brat udziat w dwdch konferencjach naukowych oraz jest wspoétautorem trzech publikacji w czasopismach
Biel Pawet naukowych

Dodatkowo Doktorant uczestniczyt w 2022 roku w trzech pracach B+R dla przemystu.
Praca doktorska jest realizowana zgodnie z harmonogramem.
Dotychczasowe postepy pracy oraz dorobek publikacyjny pozwalaja pozytywnie oceni¢ mozliwos¢ realizacji celu pracy oraz
jej terminowe zakoriczenie pracy doktorskiej
Realizowany doktorat jest doktoratem wdrozeniowym realizowanym przy wspétpracy z firma Newag.
Indywidualny plan badawczy na lata 2021-2023 obejmowat wykonanie obliczed numerycznych stanu naprezen w kole
monoblokowym z uwzglednienie réznych geometrii kot , wykonania pierscieni hamulcowych, wptywu eksploatacji oraz
przyjetego modelu potaczen skrecanych mocujacych tarcze hamulcowa sposobu utwierdzenia modelu. W tym celu
zweryfikowano dostepne analityczne okreslone norma modele obliczerr oraz wykorzystano modelowanie numeryczne 3D
metoda elementéw skoriczonych
Doktorant zrealizowat pomiary zuzycia tarcz hamulcowych w réznych typach pojazdéw produkowanych przez Firme

, |Terinz 20.09.2023 1. pozytywna Newag.

Dopierata Dariusz

Na podstawie obliczeri numerycznych zidentyfikowano rozktady przemieszczen i naprezen dla réznych wariantéw obliczen
wynikajacych z IPB.

Doktorant brat udziat w trzech konferencjach naukowych oraz jest wspodtautorem trzech publikacji w czasopismach
naukowych

Dodatkowo Doktorant uczestniczyt w 2022 i 2023 roku w czterech pracach B+R dla przemystu.

Praca doktorska jest realizowana zgodnie z harmonogramem zaréwno w zakresie zadan naukowych jak i wdrozeniowych.
Dotychczasowe postepy pracy oraz dorobek publikacyjny pozwalajg pozytywnie ocenié¢ mozliwo$é realizacji celu pracy oraz
jej terminowe zakonczenie pracy doktorskiej.
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mgr inz.
Franczyk Barttomiej

15.09.2023 r.

pozytywna

Tematyka badawcza i projektowa rozprawy doktorskiej realizowanej w ramach programu Doktorat Wdrozeniowy dotyczy
zaworéw adaptacyjnych o charakterystyce zaleznej od czestotliwosci (predkosci zmian) wymuszenia, stosowanych w
hydraulicznych amortyzatorach samochodowych. Zagadnienie badawcze i projektowe zostato podjete w odpowiedzi na
zapotrzebowanie rynku amortyzatoréw samochodowych. Aspekt naukowy pracy zwigzany jest z opracowaniem koncepcji,
modelu i konstrukcji zaworu, opracowaniem metodologii testowania zawordw adaptacyjnych oraz okresleniem wptywu ich
dziatania na dynamike zawieszenia samochodu.

Wszystkie punkty planu badawczego, przewidziane na pierwsze dwa lata realizacji pracy, zostaty zrealizowane. W
szczegolnosci dokonano przegladu publikacji, patentéw i zgtoszen patentowych dotyczacych zaworéw o charakterystyce
zaleznej od czestotliwosci. W rezultacie opublikowano artykut przegladowy dotyczacy tej tematyki. Przeprowadzono
rowniez analize rynku w zakresie dostepnych komercyjnie technologii i na tej podstawie okreslono wytyczne do
opracowania witasnej koncepcji zaworu adaptacyjnego. Zaprojektowano nastepnie architekture zaworu, przeprowadzono
szacunkowe obliczenia w celu weryfikacji przyjetych zatozer projektowych oraz wykonano symulacje numeryczne,
rozbudowujgc jednoczesnie model tak, aby odwzorowaé zamierzone charakterystyki. Ten etap badan zakorczyt sie
zgtoszeniem dwodch aplikacji patentowych, zgtoszeniem artykutu do czasopisma z listy JCR oraz wystgpieniem
konferencyjnym.

Zaréwno czes$¢ wdrozeniowa jak i naukowa pracy doktorskiej realizowane sg zgodnie z indywidualnym planem badawczym.
Komisja zwraca uwage na terminowos¢ i wysoka jakos$¢ realizacji planu badawczego, jak réwniez zaangazowanie
doktoranta w realizacji pracy doktorskiej. Zdaniem Komisji, termin realizacji pracy nie jest zagrozony.

mgr inz.
Gajda Anna

20.09.2023 r.

pozytywna

Indywidualny plan badawczy na lata 2021-2023 obejmowat okreslenie wymagan elastycznych i niestabilnych obiektéw
poddawanych procesowi obrazowania w zastosowaniach medycznych wraz z wyborem wymaganych w sensoréw
koniecznych do zbierania danych pomiarowych oraz urzadzenia pozwalajacego na realizacje czesci pomiarowej pracy.
Istotg pracy jest generacja obrazu 3D na podstawie bezdotykowego scanowania 2D obiektu, ktérym jest ludzkie ciato.
Analiza literatury oraz zrealizowane w roku 2023 testy pozwolity okresli¢ mozliwosci pomiarowe i uscisli¢ temat oraz zakres
prac realizowanych w doktoratu.

Konwersja obrazu 2D na obraz 3D wymaga przetwarzania chmury dodatkowych punktéw pomiarowych i rekonstrukcji
geometrii 3D, co realizowane jest za pomoca znanych algorytmoéw. Doktorantka przedstawita zarys programu realizujgcego
problem tworzenia obrazu 3D.

Nie przedstawiono przyktadowych wynikéw testéw 2D oraz préby rekonstrukcji 3D

W trakcie realizacji pracy doktorskiej i rozeznaniu potencjatu badawczego dostepnej metody pomiarowej dokonano
korekty zakresu i tematu pracy doktorskiej.

Nalezy precyzyjnie zdefiniowac cel naukowy pracy doktorskiej w obszarze inzynierii mechaniczne;j.
Dotychczasowe postepy pracy pozwalajg pozytywnie oceni¢ korekte zakresu prac badawczych, co urealnia mozliwos¢
realizacji pracy w zatozonym terminie
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Lp. oceny L, UZASADNIENIE
doktoranta . . srodokresowa
Srédokresowe;j

Indywidualny plan badawczy na lata 2021-2023, obok jego ustalenia, obejmowat wykonanie obliczei numerycznych
procesu wtrysku bezposredniego wody do cylindra silnika oraz wykonanie badarn eksperymentalnych zwigzanych z praca
doktorska.
Dokumentacja nie zawiera indywidualnego planu badawczego dla catego okresu studiow.
W roku Il studiéw nie dokoriczono realizacji zaplanowanych prac.
Z opinii Promotora wynika, ze Doktorant dokonat koniecznej modyfikacji gtowicy silnika bedacego obiektem badan bez
planowanego systemu sterowania wtrysku benzyny do kolektora dolotowego. Doktorant podat szczegdtowy zakres
wykonanych prac zwigzanych z modyfikacjg konstrukcji silnika.

s mgr inz. 20.09.2023 1. pozytywna Stanowi.sko pomiarowe‘ niej.est ukoriczone. . o o 4 . . N

Kuchmacz Konrad W trakcie prac modernizacyjnych dokonano identyfikacji geometrii silnika koniecznej do analizy CFD pracy silnika.

Przygotowano model jednowymiarowy cyklu pracy silnika benzynowego co ma stanowi¢ punkt wyjscia do symulacji cyklu
pracy silnika z wtryskiem wody. Nie przedstawiono przyktadowych wynikéw symulacji.
Doktorant brat bierny udziat jednej konferencji naukowej
Przedtuzajace sie prace zwigzane z budowg stanowiska pomiarowego uniemozliwity realizacje planu badawczego w roku
2023.
Pomimo powyzszych uwag, w opinii Promotora i Doktoranta mozliwa jest realizacja celu pracy.
Wskazane jest umiejetne zdefiniowanie celu pracy pozwalajgcego jego pozytywna realizacje.
Budzi watpliwo$¢ dotrzymanie terminu ztozenia rozprawy do 2025 roku.
Celem realizowanej pracy doktorskiej jest opracowanie matematycznego modelu dokfadnosci odwzorowania
skomplikowanych ksztattéw 3D za pomoca systemédw pomiarowych. Do opracowania tego zagadnienia wykorzystane bedg
algorytmy obliczeniowe oraz systemy optyczne. Tematyka pracy jest oryginalna, a jej rezultaty mogg mieé zastosowania
praktyczne. Doktorantka wykonata do tej pory przeglad literatury oraz wykonata wstepny prototyp systemu optycznego.
Zaproponowata réwniez, a nastepnie zamodelowata wzorce do weryfikacji odwzorowania trudnodostepnych obszaréw
skanowania. Przeprowadzita takze analize algorytméw dostepnych w programach typu GeoMagic, DesignX, GomlInspect
oraz Focus. Obecnie opracowuje wstepne zatozenia do wykonania systemu predykcji. Efektem wykonanych prac sg
zasygnalizowane w autoreferacie dwie publikacje wspdtautorskie, ktére sg na etapie przygotowania, nie przedstawiono

6 mgr inz. 15.09.2023 r. pozytywna jedn.ak i.adnych i,nformacji na ich temat. Doktf)r.antka bra.’ra tez udzia'rwj.ec.jnej, k.onferenfji. . .

Kuras llona Realizacja zadan w ramach pracy doktorskiej wykazuje pewne rozbieznosci z zatwierdzonym indywidualnym planem

badawczym (zrezygnowano z konwersji systemu pomiarowego z 2D na 4D).

Komisja uwaza, ze przedstawiony zakres realizacji pracy nie do korica sformutowany jest precyzyjnie, w szczegdélnosci majac
na uwadze wymagany charakter naukowy pracy doktorskiej.

Komisja uwaza, ze sformutowany catosciowo indywidualny plan badawczy daje mozliwo$¢ realizacji pracy doktorskiej, a
biorac pod uwage wtozony dotychczas przez doktorantke naktad pracy na realizacje tematyki (w szczegdlnosci poswiecony
na szkolenia na wszystkich systemach bezstykowych w akredytowanym laboratorium metrologii PK) powinien on by¢
ostatecznie pozytywnie oceniony w trakcie oceny $rédokresowej. Wydaje sie jednak, ze planowy termin realizacji pracy
moze by¢ trudny do dotrzymania.
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Lp. oceny L, UZASADNIENIE
doktoranta . . $rédokresowa
Srédokresowe;j
Indywidualny plan badawczy na lata 2021-2023 obejmujacy przeglad literatury badania eksperymentalne oraz wykonanie
obliczen numerycznych i przygotowanie analitycznego modelu frezowania, jak réwniez przygotowanie geometrii i
prototypu narzedzia zostaty zrealizowane w petnym zakresie.
Doktorant okreslit ograniczenia i mozliwosci modelowania w $rodowisku MES procesu skrawania. W celu poprawy
7 mgr inz. . 20.09.2023 r. pozytywna umiejetnosci mode!owania w $rodowisku An‘sys Doktorant uczestniczyt w szkoleniu d.ot. aplikatcji modutu LS-Dyna. o
Matek Marcin Doktorant brat udziat w czterech konferencjach oraz warsztatach naukowych oraz jest wspétautorem trzech publikacji w
czasopismach naukowych
Praca doktorska jest realizowana zgodnie z harmonogramem.
Dotychczasowe postepy pracy oraz dorobek publikacyjny pozwalaja bardzo pozytywnie oceni¢ mozliwos$¢ terminowego
zakonczenia pracy doktorskiej.
Indywidualny plan badawczy na lata 2021-2023 obejmowat potwierdzenie mozliwosci wykorzystania analizy obrazu i
uczenia maszynowego do okreslania jakosci powierzchni wierzchniej materiatu oraz przygotowanie prébek badawczych dla
okreslonych metod wytwarzania i zuzycia powierzchni, jak réwniez przeprowadzenie testow przygotowanych modeli
mer inz. algorytmdw analizy obrazéw.
8 A L. 20.09.2023 r. pozytywna Doktorant oraz przygotowana publikacja potwierdzaja realizacje planu badawczego w latach 2021-2023
Nowakowski Dominik Doktorant jest wspdtautorem artykutu opublikowanego w materiatach konferencyjnych
Praca doktorska jest realizowana zgodnie z harmonogramem.
Dotychczasowe postepy pracy oraz dorobek publikacyjny pozwalaja pozytywnie oceni¢ mozliwos¢ realizacji celu pracy oraz
jej terminowe zakoriczenie pracy doktorskiej
Indywidualny plan badawczy na lata 2021-2023 dotyczyt:
- okreslenia zasady dziatania i mozliwosci operacyjnych robota da Vinci X
- oraz badan wytrzymatosciowych narzedzi chirurgicznych
-wraz z wyznaczeniem sity nacisku narzedzi w warunkach symulujacych badania rzeczywiste (fantom, tkanka zwierzeca).
Cze$¢ badawcza przewidziana na semestr IV studiéw, z racji ograniczonego dostepu do robota bedzie realizowana w
semestrze V. Ze wzgledu na miejsce zatrudnienia doktorantki w jednym z krakowskich szpitali nalezy zatozy¢, ze ta czesc
badan zostanie zrealizowana.
Pozostate elementy IPB zostaty zrealizowane.
mgr inz. Nalezy okresli¢ spetnienie warunkéw etycznych prowadzenia badan na tkankach zwierzecych.
9 20.09.2023r. pozytywna Doktorantka jest wspotautorka artykutu opublikowanego w materiatach konferencyjnych oraz brata czynny udziat w jednej

Siudek Joanna

konferenciji.

Wskazana jest krytyczna analiza parametréw kontrolnych (nie tylko wytrzymatosciowych) okreslajacych krytyczny stan
narzedzia lub operowanej tkanki.

Istotne jest rozwazenie przemyslenia zakresu planowanych dziatan i definicji dodatkowej metody kontrolnej dla operatora
narzedzia.

Konieczna jest weryfikacja zakresu i celu pracy doktorskiej.

Praca doktorska pomimo istotnego celu utylitarnego powinna zawierac¢ aspekty naukowe, ktére wymagaja zdefiniowania.
Dotychczasowe postepy pracy, dorobek publikacyjny, dostep do podstawowego obiektu badan pozwalajg pozytywnie
oceni¢ mozliwos¢ realizacji celu pracy.
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10

mgr inz.
Stolinski Michat

15.09.2023 r.

pozytywna

Praca doktorska, realizowana w ramach programu Doktorat Wdrozeniowy, ma na celu opracowanie metodyki i metody
doboru systemu pomiarowego oraz jego najkorzystniejszej konfiguracji, a nastepnie zaprojektowanie stanowiska w oparciu
o wielokryterialng analize realizowanego zadania pomiarowego.

Dotychczas Doktorant przeprowadzit analize literatury oraz norm, przeanalizowat dostepne w swojej firmie systemy
wykorzystywane do walidacji projektowanych czesci, wykonat pomiary wzorcujgce systemoéw zgodnie z normami i
zaleceniami, przeprowadzit tez pomiary wzorcujgce elementéw przeznaczonych na nominaty do dalszych badan.

Komisja uwaza, ze cel pracy, jak rowniez niektére zadania w indywidualnym planie badawczym, zostaty zdefiniowane zbyt
ogodlnie. Ponadto przedstawiony zakres realizacji pracy nie do korica sformutowany jest precyzyjnie, w szczegdélnosci majac
na uwadze wymagany charakter naukowy pracy doktorskiej.

Komisja uwaza jednak, ze sformutowany catosciowo indywidualny plan badawczy daje mozliwo$¢ realizacji pracy
doktorskiej i bioragc pod uwage wtozony dotychczas przez doktoranta naktad pracy, a w szczegdlnosci poswiecony na
analize doktadnosci systemdéw pomiarowych w firmie Valeo Autosystemy Sp. Z o. o. w Skawinie oraz na opracowanie
propozycji schematu eliminujgcego niektére niepewne pomiary, powinien by¢ ostatecznie pozytywnie oceniony w trakcie
oceny srodokresowej. Wydaje sie jednak, ze planowy termin realizacji pracy bedzie trudny do dotrzymania.

11

mgr inz.
Stronski Karol

15.09.2023 r.

pozytywna

Celem realizowanej pracy doktorskiej jest opracowanie systemu pomiarowego pozwalajagcego na ocene doktadnosci
pozycjonowania oraz powtarzalnosci pozycjonowania robotéw przemystowych. Rezultaty pracy mogg miec zastosowania
praktyczne. Doktorant do tej pory przeprowadzit analize dostepnej literatury, wykonat przeglad dostepnych metod
sprawdzania dokfadnosci pozycjonowania oraz powtarzalnosci pozycjonowania robotéw. Wykonane zostaty badania na
optycznym systemie pomiarowym Smarttech 3D, wykorzystujgcym uktad dwoéch kamer. Przeanalizowane tez zostaty
dostepne wzorce wykorzystywane we wspodtrzednosciowej technice pomiarowe;j.

Efektem wykonanych prac jest zasygnalizowana w autoreferacie wspdtautorska publikacje wspdtautorskie, ktéra jest na
etapie przygotowania, nie przedstawiono blizszej informacji na jej temat. Doktorant zgtosit tez referat na konferencje.
Realizacja zadan w ramach pracy doktorskiej wykazuje pewne opdznienia w stosunku do zadan zaplanowanych w
indywidualnym planie badawczym, wynikajgce z przyczyn niezaleznych od Doktoranta (remont laboratorium).

Komisja uwaza, ze przedstawiony w autoreferacie zakres realizacji pracy nie do korica sformutowany jest precyzyjnie, w
szczeg6lnosci majac na uwadze wymagany charakter naukowy pracy doktorskiej.

Komisja uwaza jednak, ze sformutowany catosciowo indywidualny plan badawczy daje mozliwo$¢ realizacji pracy
doktorskiej, a bioragc pod uwage wtozony dotychczas przez doktoranta naktad pracy na realizacje tematyki (w szczegdlnosci
poswigcony na szkolenia w akredytowanym laboratorium metrologii PK) powinien on by¢ ostatecznie pozytywnie oceniony
w trakcie oceny Srodokresowej. Wydaje sie jednak, ze planowany termin realizacji pracy moze by¢ trudny do dotrzymania.




Lp.

nazwisko i imie
doktoranta

Data
oceny
Srédokresowe;j

Konicowa ocena
Srédokresowa

UZASADNIENIE

12

mgr inz.
Talarczyk Tomasz

15.09.2023 r.

pozytywna

Tematyka badawcza i projektowa rozprawy doktorskiej dotyczy zagadnier zwigzanych z projektowaniem, modelowaniem i
weryfikacjg eksperymentalng tawicy semiautonomicznych pojazdéw podwodnych o napedzie hybrydowym. Tematyka ta
ma charakter utylitarny, a realizowane zadania badawcze sg bardzo ztozone.

Zakres wykonanych dotychczas zadan obejmuje kompleksowa analize literatury, modyfikacje istniejacych pojazdow
podwodnych, opracowanie modelu ruchu pojazdu (a takie symulacje numeryczng i weryfikacje doswiadczalng tego
modelu), opracowanie i implementacje sprzetowa regulatoréw zanurzenia statycznego i dynamicznego, opracowanie i
implementacje sprzetowg regulatora kursu oraz badanie trajektorii ruchu pojazdu, wstepne testy komunikacji optyczno-
radiowej i algorytmu sterowania fawica.

W rezultacie opublikowany zostat samodzielny artykut w wysoko punktowanym czasopismie, wygtoszony zostat referat na
konferencji (zdobyt on nagrode za najlepszy referat mtodego autora), a takze zgtoszone zostaty dwa wnioski patentowe.
Ponadto Doktorant aktywnie uczestniczy w realizacji miedzynarodowego projektu SABUVIS I, finansowanego z funduszy
Europejskiej Agencji Obrony, angazuje sie tez w dziatalnos¢ organizacyjng na Wydziale Mechanicznym PK.

Komisja zwraca uwage na wysoka jakos¢ realizacji planu badawczego, jak réwniez zaangazowanie doktoranta w realizacje
pracy doktorskiej. Zdaniem Komisji, wskazane przez Doktoranta w Autoreferacie opdinienia wynikaja ze specyfiki i
ztozonosci podjetej tematyki i nie majg zasadniczego znaczenia dla realizacji kolejnych punktéw IPB, a termin realizacji
pracy jest mozliwy do dotrzymania.




