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Dziedzina: nauki inzynieryjno - techniczne

Dyscyplina: inzynieria mechaniczna

Funkcje akademickie:

Opiekun specjalnosci Inzynieria Srodkéw Transportu Przemystowego

Przynaleznos¢ do organizacji zawodowych i akademickich:

Brak

Dorobek naukowy:

Manipulatory o strukturze rownolegtej (wkasnosci przestrzeni roboczej manipulatora platformowego,
synteza trajektorii platformy z uwzglednieniem podatnos$ci napedéw hydraulicznych). Modelowanie i
sterowanie wybranymi maszynami roboczymi i dzwignicami (stabilizacja potozenia lemiesza spycharki,
modelowanie aktywnego uktadu redukcji drgan kabiny maszyny roboczej, zastosowanie uktadu
dzwigniowo-hydraulicznego do odcigzenia osprzetu maszyn roboczych, redukcja drgan tadunku zurawia
wiezowego). Budowa i badanie manipulatoréw wykonujgcych mikroruchy (synteza mechanizmow
monolitycznych, dzwigniowy reduktor monolityczny ograniczonego ruchu kgtowego, prototyp
manipulatora o0 zmiennym przetozeniu wykonujgcego mikroruchy 2D).

Uprawnienia zawodowe / znajomosé¢ jezykéw obcych

rosyjski, angielski

Obszar badan:

Budowa i badanie mechanizméw przestrzennych oraz manipulatoréw elastycznych wykonujgcych
mikroruchy.
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