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Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscyplina: inzynieria lgdowa, geodezja
i transport

Funkcje akademickie:

e prowadzenie zaje¢ na studiach 2 i 3 stopnia
e promotorstwo prac magisterskich oraz doktorskich

Przynaleznos$¢ do organizacji zawodowych i akademickich:

Dorobek naukowy:

e autor ponad 150 publikacji naukowych, w tym 3 monografii jednoosobowych
e udziat w ponad 10 miedzynarodowych projektach naukowych

Uprawnienia zawodowe / znajomos¢ jezykéw obcych:

o ukrainski, rosyjski: jezyki ojczyste
e angielski, polski: biegty w mowie i piSmie

Obszar badan:

opracowanie oprogramowania do symulacji systeméw transportowych
wykorzystanie narzedzi sztucznej inteligencji w transporcie

e opracowanie oprogramowania wspierajgcego podejmowanie decyzji w zarzgdzaniu systemami
transportowymi

¢ optymalizacja systeméw technologicznych w transporcie

e wspotczesne technologie obstugi logistycznej

Dane teleadresowe:

Politechnika Krakowska, Wydziat Inzynierii Lgdowej
Katedra Systemow Transportowych L-6

ul. Warszawska 24

31-155 Krakéw, Polska

tel.: +48 12 374 30 83

e-mail: vitalii.naumov@pk.edu.pl

Przydatne linki:

http://kst.pk.edu.pl/index.php/pracownik/?pracownik=723
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