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BREWCZYNSKI DAMIAN ZYGMUNT

Pozytywny

Realizacja pracy doktorskiej przebiega prawidtowo i wykazuje wyrazny postep. Doktorant uzasadnit znaczenie problemu pulsacji ci$nienia i wibracji w
instalacjach sprezarek wyporowych oraz wskazat ograniczenia klasycznych rozwigzan ttumiacych. Zaproponowana koncepcja monolitycznych,
montowanych wewnatrz rurociggu elementéw o funkcji uktadu masa-sprezyna-ttumik ma charakter naukowy, projektowy i konstrukcyjny.

Dotychczas wykonano parametryczne modele sprezyn, opracowano warianty montazu, wytworzono elementy w technologiach SLA i FDM/FFF,
przeprowadzono kalibracje oraz uruchomiono stanowisko do badania ttumienia pulsacji i wibracji. Wyniki wstepne rdznicuja badane konstrukcje i
wskazujg, ze wariant C-5 szczegodlnie skutecznie ttumi trzecig harmoniczna. Potwierdza to zasadnos¢ przyjetej metodyki i mozliwos¢ dalszej identyfikacji
wptywu geometrii oraz wtasciwosci materiatowych.

Dorobek zwigzany z tematyka obejmuje artykut opublikowany w 2026 r., pie¢ patentéw, piec¢ dalszych zgtoszer patentowych, udziat w przygotowaniu
whnioskdw grantowych oraz zaakceptowany abstrakt konferencyjny. Doktorant prowadzi réwniez aktywna dziatalno$¢ organizacyjng i popularyzatorska.
Zgromadzony materiat i stan realizacji badan pozwalajg uznag, ze cele rozprawy i termin jej ztozenia s3 mozliwe do osiagniecia, pod warunkiem
kontynuowania badan eksperymentalnych i publikacji wynikdw zgodnie z harmonogramem IPB.

Realizacja pracy doktorskiej przebiega prawidtowo i wykazuje wyrazny postep. Doktorant uzasadnit znaczenie problemu pulsacji ci$nienia i wibracji w
instalacjach sprezarek wyporowych oraz wskazat ograniczenia klasycznych rozwigzan ttumiacych. Zaproponowana koncepcja monolitycznych,
montowanych wewnatrz rurociggu elementdéw o funkcji uktadu masa-sprezyna-ttumik ma charakter naukowy, projektowy i konstrukcyjny.

Dotychczas wykonano parametryczne modele sprezyn, opracowano warianty montazu, wytworzono elementy w technologiach SLA i FDM/FFF,
przeprowadzono kalibracje oraz uruchomiono stanowisko do badania ttumienia pulsacji i wibracji. Wyniki wstepne rdznicuja badane konstrukcje i
wskazuja, ze wariant C-5 szczegdlnie skutecznie ttumi trzecig harmoniczng. Potwierdza to zasadnosé przyjetej metodyki i mozliwosc¢ dalszej identyfikacji
wptywu geometrii oraz wtasciwosci materiatowych.

Dorobek zwigzany z tematyka obejmuje artykut opublikowany w 2026 r., pie¢ patentdw, piec dalszych zgtoszen patentowych, udziat w przygotowaniu
wnioskdw grantowych oraz zaakceptowany abstrakt konferencyjny. Doktorant prowadzi réwniez aktywna dziatalnos¢ organizacyjng i popularyzatorska.
Zgromadzony materiat i stan realizacji badan pozwalajg uznac, ze cele rozprawy i termin jej ztozenia sg mozliwe do osiggniecia, pod warunkiem
kontynuowania badarn eksperymentalnych i publikacji wynikéw zgodnie z harmonogramem IPB.
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GARNCARZ MICHAt PAWEL

Pozytywny

Rozprawa doktorska dotyczy sterowania rojem bezzatogowych pojazdéw podwodnych (UUV) w warunkach zaktécen. Ze wzgledu na ograniczenia
srodowiska podwodnego, takie jak nieskutecznos$¢ nawigacji satelitarnej oraz ograniczenia komunikacji radiowej, akustycznej i optycznej, celem badar jest
opracowanie algorytmu sterowania opartego na obserwacjach wzglednych. Kazdy pojazd okresla jedynie odlegtos¢ i kierunek do sasiednich jednostek, bez
wykorzystania wspdlnego uktadu odniesienia i szybkiej komunikacji. Istotnym zatozeniem jest mozliwo$¢ reorganizacji roju po utracie jednej z jednostek
oraz wdrozenie rozwigzania w niskokosztowych pojazdach.

Mgr inz. Michat Garncarz zdefiniowat typy misji i kryteria oceny dziatania roju UUV, obejmujgce m.in. przeszukiwanie obszaréw, podazanie za liderem,
unikanie przeszkdd i kolizji oraz reorganizacje po utracie jednostki.

Analizy wykazaty, ze dotychczasowe platformy HUUV nie s3 odpowiednie do badar rojowych ze wzgledu na ograniczony zasieg obserwacji optycznej,
niewystarczajace pole widzenia kamer oraz problemy konstrukcyjne. W zwigzku z tym opracowano nowa generacje pojazdéw UUV wyposazonych w
szerokokatne kamery, Swietlne maszty orientacyjne oraz holowana boje Wi-Fi umozliwiajgca komunikacje przy petnym zanurzeniu.

Stworzono takze srodowisko symulacyjne, rozwijane od prostego modelu kinematycznego do symulatora opartego na ROS 2 z modelem dynamicznym.
Waznym rezultatem byto opracowanie i eksperymentalne potwierdzenie dziatania nowatorskiego, niskokosztowego czujnika predkosci przeptywu wody,
zgtoszonego do ochrony patentowej. Rozwigzanie to stanowi tarisza alternatywe dla systeméw DVL i wspomaga utrzymywanie pozycji w formacji.
Doktorant jest réowniez wspdtautorem publikacji naukowych, prezentacji konferencyjnych oraz patentéw zwigzanych z technologig UUV.

Dotychczasowe prace pozwolity stworzy¢ niezbedne zaplecze sprzetowe i programowe do dalszych badan. Cho¢ konieczno$¢ opracowania nowych
platform i czujnikéw spowodowata przesuniecia w harmonogramie prac nad algorytmem sterowania, umozliwita rozwigzanie kluczowych probleméw
technicznych i ograniczenie ryzyka kolejnych etapéw projektu.

Obecnie prowadzone sg prace nad algorytmem tgczacym warstwe zachowan i podejmowania decyzji, odpowiedzialnym za utrzymanie formacji oraz jej
rekonfiguracje po utracie jednostki. Biorgc pod uwage wykonane prace przygotowawcze oraz plan dalszych badan, terminowe ukorczenie rozprawy
wydaje sie¢ mozliwe, pod warunkiem realizacji kolejnych etapdw zgodnie z przyjetym harmonogramem.

Komisja zaleca zwrdcenie uwagi na powigzanie tytutu pracy z dyscypling inzynieria mechaniczna.
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GIZA tUKASZ KAROL

Pozytywny

Rozprawa doktorska dotyczy opracowania modutu kognitywnego dla robotéw przemystowych zintegrowanego z systemem metrologicznym. Celem badan
jest identyfikacja i kompensacja btedéw pozycjonowania robotéw wynikajacych m.in. z btedéw geometrycznych, montazowych oraz wptywu warunkéw
srodowiskowych, bez koniecznosci modyfikacji wewnetrznego modelu kinematycznego robota. W dalszej perspektywie modut ma wykorzystywac
informacje o stanie systemu w czasie rzeczywistym oraz rozwigzania z zakresu sztucznej inteligencji do automatycznej korekcji ruchéw robota.

Doktorant przeprowadzit analize literatury dotyczaca robotéw przemystowych, doktadnosci pozycjonowania, zrodet btedéw oraz metod ich identyfikacji z
wykorzystaniem zewnetrznych systemoéw metrologicznych. Przygotowano stanowisko badawcze obejmujace szescioosiowego robota Astorino oraz system
Leica Laser Tracker LTD840. Badania eksperymentalne przeprowadzono zgodnie z zaleceniami normy 1SO 9283.

W wyniku analiz wykazano, ze dominujgcy wptyw na niedoktadnos¢ pozycjonowania majg btedy systematyczne. Na tej podstawie wyznaczono $rednie
btedy kartezjariskie i opracowano metode ich kompensacji bez ingerencji w model kinematyczny robota. Réwnoczesnie zaprojektowano architekture
modutu kognitywnego uwzgledniajaca wymiane danych z urzadzeniami zewnetrznymi.

Rezultaty badan zaowocowaty publikacjami naukowymi dotyczacymi identyfikacji i kompensacji btedéw pozycjonowania robota Astorino,
wspotautorstwem publikacji zwigzanej z cyfrowymi blizniakami robotéw wspétpracujacych oraz licznymi wystapieniami konferencyjnymi. Doktorant
uczestniczyt réwniez w projekcie European Digital Innovation Hub (EDIH), prowadzac szkolenia dla przedsiebiorstw oraz wspierajac transfer wiedzy do
przemystu.

Dotychczas zrealizowano kluczowe etapy projektu, obejmujgce analize literatury, opracowanie metodyki badar, budowe stanowiska eksperymentalnego
oraz opracowanie wstepnej metody kompensacji btedéw. Kolejne prace beda koncentrowac sie na walidacji eksperymentalnej proponowanych rozwigzan
oraz rozszerzeniu ich zastosowania na wiekszy obszar roboczy. Biorac pod uwage stopien zaawansowania badan, aktywnos¢ publikacyjna oraz jasno
okreslony plan dalszych dziatan, realizacja rozprawy przebiega zgodnie z harmonogramem i stwarza dobre perspektywy terminowego ukoriczenia
doktoratu.

GOLAB AGNIESZKA ALICIA

Pozytywny

Rozprawa doktorska dotyczy opracowania metody oceny innowacyjnych projektéw technicznych. Badania obejmujg analize modeli dojrzatosci
technologicznej, metod oceny ekonomicznej oraz wielokryterialnych metod wspomagania decyzji. Podejmowany problem wynika ze wzrastajgcej
ztozonosci projektdw, potrzeby szybkiego wdrazania innowacji oraz braku spéjnych metod oceny projektéw realizowanych w warunkach niepewnosci.
Celem pracy jest opracowanie i zweryfikowanie wielokryterialnego modelu oceny projektéw technicznych, wspierajgcego proces podejmowania decyzji na
wczesnych etapach rozwoju, gdy dostepne informacje sg niepetne i obarczone duzg niepewnoscia. Opracowano juz ramy badawcze, cele pracy oraz
koncepcje modelu oceny.

Kolejne etapy badarn obejmuja ekspercka weryfikacje kryteridw, analize statystyczng uzyskanych opinii oraz wybdr ostatecznego zestawu kryteriéw
tworzgcych strukture modelu. Oceniane bedg projekty znajdujace sie na poziomach gotowosci technologicznej TRL 3-6, przy czym wskaznik TRL bedzie
petnit funkcje kryterium kwalifikujacego.

Doktorantka przeprowadzita szerokie studium literaturowe i analize bibliometryczng, ktére pozwolity zidentyfikowaé luke badawcza. Wykazano, ze
wiekszo$¢ dostepnych metod koncentruje sie gtdwnie na aspektach finansowych, pomijajac istotne kryteria techniczne i jakosciowe. Na tej podstawie
sformutowano problem badawczy oraz opracowano wstepna liste kryteridw oceny innowacyjnych projektéw, uwzgledniajgcg zaréwno wskazniki ilosciowe,
jak i jakosciowe. Rezultaty badar Doktorantka zaprezentowata na trzech konferencjach naukowych oraz w publikacjach przygotowanych do publikacji w
czasopismach z listy MNiSW.

Dotychczasowe wyniki $wiadcza o systematycznej realizacji pracy zgodnie z harmonogramem. Opracowane podstawy teoretyczne, zidentyfikowana luka
badawcza oraz przygotowana koncepcja modelu stanowig solidng podstawe do dalszych badan. Biorgc pod uwage stopiert zaawansowania prac i jasno
okreslony plan kolejnych dziatan, terminowe ukoriczenie rozprawy wydaje sie w petni realne.

Komisja wyraza jednak watpliwosci, czy tematyka pracy miesci sie w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.
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JEDRZEJAK PRZEMYStAW PAWEL

Pozytywny

Realizacja rozprawy przebiega prawidtowo i zgodnie z Indywidualnym Planem Badawczym. Doktorant uzasadnit potrzebe opracowania metody oceny, w
jakim stopniu cyfrowy blizniak odwzorowuje rzeczywisty redundantny system pomiarowy wykorzystujgcy robota wspétpracujacego. Problem obejmuje
identyfikacje rozbieznosci, ich zrédet oraz metod kompensacji, z uwzglednieniem ram norm ISO 23247 i wymagan metrologicznych. Wykonano przeglad
literatury i analize cyfrowych blizniakéw oraz wirtualnych maszyn pomiarowych, przeanalizowano algorytmy kinematyki prostej i odwrotnej, wybrano
robota i oprzyrzadowanie oraz uruchomiono komunikacje Ethernet/LAN. Opracowano autorski program w Pythonie do odbioru i archiwizacji potozen
robota i danych z enkoderéw. Powstat model kinematyczny z glowicg pomiarowa i wstepny cyfrowy blizniak. Badania wykazaty brak istotnego wptywu
analizowanej predkosci ruchu cobota na doktadnos¢ danych. Wykonano tez pomiary skanowania wzorcowej kuli wedtug 1ISO 10360-4; trwa ich analiza.
Wyniki przedstawiono na konferencji euspen 2026 i opublikowano w artykule konferencyjnym, a kolejna publikacja jest przygotowywana do czasopisma
JCR. Zakres wykonanych prac i osiggniety poziom rozwoju stanowiska uzasadniajg pozytywng ocene srédokresowa

KNAP SZYMON

Pozytywny

Realizacja pracy doktorskiej przebiega zgodnie z Indywidualnym Planem Badawczym. Doktorant jasno okreslit problem naukowy i wdrozeniowy: uzyskanie
mozliwie réwnomiernego rozktadu temperatury w kriosaunie, ograniczenie wahan w czasie krétkiego zabiegu, zapewnienie bezpiecznych warunkéw
oddychania oraz potencjalne zmniejszenie zuzycia ciektego azotu. Celem jest optymalizacja geometrii komory oraz konstrukcji i rozmieszczenia dysz,
zakoriczona opracowaniem innowacyjnej konstrukgji i prototypu wdrazanego w firmie JUKA.Wszystkie zadania przewidziane na lata akademickie
2024/2025 i 2025/2026 zostaty zrealizowane. Opracowano przeglad literatury i analize konkurencji, przeanalizowano aktualng konstrukcje i dokumentacje
CAD, przygotowano model obliczeniowy CFD oraz eksperymentalng metodyke jego weryfikacji. Rozbudowano stanowisko o pomiar temperatury, cisnienia
i masy zuzywanego azotu, a nastepnie przeprowadzono serie pomiaréw, w tym test benchmarkowy.Wyniki symulacji i badar umozliwiajg ocene
przestrzennego rozktadu temperatury, predkosci i kierunkdw przeptywu oraz poréwnanie modelu z danymi eksperymentalnymi. Zidentyfikowane obszary
stanowig podstawe dalszych modyfikacji konstrukcyjnych. Doktorant przygotowat takze referat ,,Modelowanie ruchu azotu w kriosaunie za pomocg CFD”
na XXVI Zjazd Termodynamikdw i wzigt udziat w sesji posterowej. Stan realizacji, kompletnos¢ wykonanych zadan i wdrozeniowy charakter pracy
uzasadniajg pozytywna ocene Srodokresowa

KRUPCZAK MICHAL SZYMON

Pozytywny

Doktorant realizuje Indywidualny Plan Badawczy zgodnie z przyjetym harmonogramem. Dotychczas wykonane prace obejmujg opracowanie modeli
kinematycznego, dynamicznego i energetycznego oraz budowe Srodowiska cyfrowego robota z wykorzystaniem ROS 2 i Gazebo. Doktorant wykazuje
samodzielnosc i systematycznosc w realizacji zaplanowanych zadan. Planowane dalsze prace, obejmujace integracje modelu z rzeczywistym robotem,
badania eksperymentalne, identyfikacje parametréw i walidacje modelu, s3 mozliwe do realizacji. Komisja zwraca uwage na koniecznos¢ jednoznacznego
wykazania w dalszych badaniach oryginalnego wktadu naukowego oraz zwiekszenia aktywnosci publikacyjnej. Na podstawie dotychczasowej realizacji IPB
Komisja ocenia doktoranta pozytywnie.
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KRUPNIK SZYMON BERNARD

Pozytywny

Rozprawa doktorska mgr inz. Szymona Krupnika dotyczy opracowania i analizy struktury metamateriatowej przeznaczonej do pasywnego ttumienia drgan
mechanicznych. Celem badan jest stworzenie struktury ograniczajacej propagacje drgan w okreslonych zakresach czestotliwosci poprzez odpowiednie
ksztattowanie geometrii komdrek elementarnych. Rozwigzanie to moze znalez¢ zastosowanie w przemysle lotniczym, maszynowym i budowlanym, gdzie
istotne znaczenie ma jednoczesne zapewnienie wysokiej sztywnosci i niskiej masy konstrukcji. Praca ma charakter interdyscyplinarny, taczac zagadnienia
mechaniki i inzynierii materiatowe;j.

W ramach dotychczasowych badan przeprowadzono szczegétowg analize literatury dotyczgcej metamateriatéw mechanicznych, teorii ttumienia drgarn oraz
technologii wytwarzania przyrostowego, co pozwolito na precyzyjne okreslenie problemu badawczego i zakresu pracy. Nastepnie rozpoczeto prace
projektowe, wybierajac jako strukture bazowg przestrzenng konstrukcje kratownicowg o wtasciwosciach auksetycznych. Struktura ta stanowi rozwiniecie
geometrii typu ,,arrowhead” i sktada sie z dwdch wzajemnie przenikajgcych sie piramid.

Wykonano wstepne symulacje numeryczne z wykorzystaniem oprogramowania ANSYS, a uzyskane wyniki przedstawiono podczas konferencji DYMAMESI
2026. Dorobek doktoranta obejmuje rowniez publikacje rozdziatu w monografii, abstraktu konferencyjnego oraz udziat w specjalistycznym szkoleniu z
zakresu pasywnego ttumienia drgan.

Realizacja badan przebiega zgodnie z harmonogramem i zatozeniami Indywidualnego Planu Badawczego. Zakoriczono etap przegladu literatury,
definiowania problemu badawczego oraz projektowania modeli CAD analizowanych struktur. Obecnie prowadzone sg dalsze symulacje numeryczne.
Kolejne etapy obejma rozszerzenie analiz obliczeniowych, opracowanie metodyki projektowania, wykonanie prébek, przeprowadzenie badan
eksperymentalnych oraz poréwnanie wynikéw z analizami numerycznymi.

Biorac pod uwage stopien realizacji zaplanowanych zadan, rozwéj badan oraz aktywnosé publikacyjng doktoranta, nalezy stwierdzi¢, ze praca doktorska
jest realizowana zgodnie z planem i stwarza perspektywy terminowego ukoriczenia rozprawy.

LESNIOWSKI JAKUB PIOTR

Pozytywny

Rozprawa doktorska Jakuba Lesniowskiego dotyczy analizy proceséw starzenia elementéw wytwarzanych metoda druku 3D FFF (Fused Filament
Fabrication). Gtéwnym celem badar jest okreslenie wptywu czynnikéw srodowiskowych i chemicznych na wtasciwosci mechaniczne oraz strukture
materiatéw polimerowych, ze szczegdlnym uwzglednieniem dtugotrwatych proceséw degradacji. Badania koncentrujg sie na materiatach ABS i PETG,
poniewaz wstepne analizy wykazaty niewystarczajgca stabilnos¢ termiczng PLA w warunkach przyspieszonego starzenia.

Istotnym osiggnieciem doktoranta byto opracowanie i optymalizacja technologii druku prébek badawczych. Wyeliminowano problemy zwigzane z
koncentracjg naprezen i przedwczesnym uszkodzeniem prébek poprzez modyfikacje parametréw procesu oraz poprawe przyczepnosci miedzywarstwowej.
Uzyskano powtarzalne prébki charakteryzujace sie wysoka jakoscig wykonania i stabilnymi wtasciwosciami mechanicznymi.

W ramach badar uruchomiono trzy réwnolegte programy starzeniowe: przyspieszone starzenie laboratoryjne, starzenie naturalne w warunkach
atmosferycznych oraz starzenie chemiczne w oleju hydraulicznym. Opracowano stanowisko ekspozycyjne na terenie Politechniki Krakowskiej, a takze
wdrozono badania w komorze klimatycznej zgodnie z normami ISO 4892. tacznie badaniom poddano ponad 250 prébek, co wymagato stworzenia
dedykowanego systemu zarzadzania danymi opartego na bazie SQL oraz regularnych kopiach bezpieczenstwa.

Przeprowadzono réwniez badania probek referencyjnych, wyznaczajac podstawowe wtasciwosci mechaniczne materiatdw ABS i PETG. Uzyskano wysoka
powtarzalnos¢ wynikéw, potwierdzajgc poprawnos¢ opracowanej technologii wytwarzania. Rezultaty prac zaowocowaty publikacjg artykutu
przegladowego dotyczacego metod wzmacniania elementéw drukowanych technikg FFF, a kolejna publikacja prezentujaca pierwsze wyniki badan
starzeniowych jest w przygotowaniu.

Dotychczas zrealizowano wszystkie kluczowe etapy zaplanowane na poczatkowg faze doktoratu, obejmujace analize literatury, przygotowanie stanowisk
badawczych, opracowanie technologii druku oraz uruchomienie programdw starzeniowych. Obecnie prowadzone sg procesy starzenia i gromadzenie
danych eksperymentalnych. Kolejne etapy obejma badania wiasciwosci zdegradowanych préobek, dodatkowe analizy strukturalne, modelowanie
numeryczne oraz opracowanie rozprawy.

Biorac pod uwage stopiert zaawansowania prac, aktywnos¢ publikacyjna oraz zgodno$¢ realizacji badan z harmonogramem, nalezy stwierdzi¢, ze rozprawa
doktorska rozwija sie bardzo pomysinie i stwarza wysokie prawdopodobienstwo terminowego ukorczenia.
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10

MUSZYNSKI BORYS PIOTR

Pozytywny

Doktorant realizuje Indywidualny Plan Badawczy zgodnie z przyjetym harmonogramem. Dotychczas opracowat koncepcje konstrukcyjne, przeprowadzit
analizy MES, przygotowat projekt aparatury do generowania i utrzymywania wysokich cis$nien oraz rozpoczat wykonanie prototypu. Istotnym osiggnieciem
jest rowniez przygotowanie zgtoszenia patentowego. Planowane dalsze badania wytrzymatosciowe i eksperymentalne sa mozliwe do realizacji w
zatozonym terminie. Komisja zwraca jednak uwage na koniecznos¢ jednoznacznego wykazania oryginalnego wktadu naukowego rozprawy, wykraczajacego
poza opracowanie rozwigzania konstrukcyjnego, oraz na potrzebe zwiekszenia aktywnosci publikacyjnej. Na podstawie przedstawionej dokumentacji
Komisja ocenia dotychczasowag realizacje IPB pozytywnie i rekomenduje pozytywng ocene $rédokresowa.

11

ROMOWICZ BARTLOMIEJ ANDRZEJ

Pozytywny

Doktorant realizuje Indywidualny Plan Badawczy zgodnie z harmonogramem. Dotychczas wykonano zawieszenie i stanowisko badawcze, przeprowadzono
badania eksperymentalne oraz rozpoczeto opracowanie modelu matematycznego. Uzyskane wyniki sg istotne dla dalszej realizacji rozprawy, a plan
dalszych prac jest mozliwy do wykonania w zatozonym terminie. Tematyka rozprawy zawiera jasno okreslony problem naukowy i miesci sie w definicji
rozprawy doktorskiej. Ocena srodokresowa — pozytywna. Komisja dodatkowo zwraca uwage na wspdtprace doktoranta z promotorem i sugeruje
rozwigzanie problemdw organizacyjnych i merytorycznych.

12

SELTENREICH MATEUSZ

Pozytywny

Doktorant realizuje Indywidualny Plan Badawczy zgodnie z przyjetym harmonogramem. Przeprowadzono przeglad literatury, badania wstepne oraz
opracowano metodyke dalszych badan. Tematyka rozprawy jest uzasadniona, a plan badan zasadniczych jest mozliwy do realizacji w zatozonym terminie.
W dalszej realizacji rozprawy nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na precyzyjne okreslenie oryginalnego wktadu naukowego, kryteriéw optymalizacji oraz
ilosciowa ocene wynikdw. Komisja ocenia dotychczasowa realizacje IPB pozytywnie i rekomenduje pozytywna koricowa ocene $réddokresowa. Komisja
sugeruje rozwazenie ponownego zredagowania i uscislenia tytutu oraz celu pracy doktorskiej.

13

SOBIK ADAM

Pozytywny

Realizacja rozprawy doktorskiej przebiega zgodnie z Indywidualnym Planem Badawczym. Temat odpowiada istotnemu problemowi energochtonnych
wyparek filmowych: utrzymaniu ciggtosci filmu soku, ograniczeniu suchych plam, degradacji produktu i foulingu. Celem jest opracowanie modelu 3D CFD w
ANSYS/FLUENT, uwzgledniajagcego zmienno$¢ wtasciwosci soku wraz ze stopniem zageszczenia i umozliwiajgcego racjonalizacje geometrii rur oraz zuzycia
energii. Zadania przewidziane na lata 2024/2025 i 2025/2026 zrealizowano w catosci. Wykonano pogtebiony przeglad literatury, opracowano strukturalng
siatke O-grid o kontrolowanej jakosci, zweryfikowano rozwigzania dla przeptywu laminarnego, a nastepnie dobrano i sparametryzowano modele VOF,
rekonstrukcje PLIC, napigcie powierzchniowe CSF i model turbulencji SST k-omega.Pakiet symulacji 3D wykazat, ze przyspieszajaca wspdtpradowa para w
koricowych, gteboko prézniowych stopniach wyparki moze zrywac film cieczy i zmienia¢ prég minimalnego obcigzenia rur. Model zwalidowano niezaleznie
przez bilans masy oraz poréwnanie $redniej grubosci filmu z rozwigzaniem Nusselta. Przygotowywany jest artykut naukowy, zaplanowano tez aktywny
udziat w XXVI Zjezdzie Termodynamikéw. Petna realizacja harmonogramu, walidacja narzedzia i jasno okreslony plan dalszych symulacji uzasadniajg
pozytywng ocene Srodokresowa.
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14

WISOWSKI KONRAD MATEUSZ

Pozytywny

Rozprawa doktorska Konrada Wisowskiego dotyczy opracowania wielokamerowego systemu wizyjnego do bezmarkerowego $ledzenia ruchu obiektéw w
ograniczonej przestrzeni roboczej. System jest przeznaczony do pracy w cylindrycznym wnetrzu tomografu J-PET i wykorzystuje metody uczenia
gtebokiego. Tematyka badan zostata dostosowana do Indywidualnego Planu Badawczego i zastapita wczesniejsze prace zwigzane z modelowaniem
dynamiki uktadéw hydraulicznych z wykorzystaniem sztucznej inteligencji.

W ramach realizacji doktoratu przeprowadzono krytyczny przeglad literatury dotyczacej wizyjnego monitorowania potozenia i ruchu obiektow, obejmujacy
zagadnienia detekcji, $ledzenia oraz estymacji pozycji 2D i 3D. Efektem tych prac byta publikacja artykutu przegladowego.

Na podstawie zidentyfikowanych luk badawczych opracowano siedem modeli matematycznych opisujgcych geometrie systemu kamer, ich optymalne
rozmieszczenie, procedury kalibracji, synchronizacje i fuzje danych, kinematyke pacjenta, algorytmy detekcji i Sledzenia odporne na czesciowe przestoniecia
oraz warstwe decyzyjng uwzgledniajgca niepewnosé pomiardw.

Doktorant stworzyt réwniez kompleksowa aplikacje integrujgca caty taricuch przetwarzania danych z wielu kamer: od akwizycji obrazéw, przez detekcje i
sledzenie obiektdw, kalibracje i synchronizacje kamer, po rekonstrukcje 3D, ocene jakosci wynikow oraz automatyczne generowanie raportéw.
Oprogramowanie wspdtpracuje zaréwno z rzeczywistymi kamerami, jak i z opracowanym symulatorem wielokamerowym. Przygotowano takze zestaw 48
automatycznych testéw regresyjnych.

Zaimplementowano trzy warianty detekcji bezmarkerowej oraz dwa algorytmy $ledzenia. Opracowano réwniez metody kalibracji kamer, synchronizacji
czasowej i wielowidokowej fuzji danych z uwzglednieniem propagacji niepewnosci. Przeprowadzono prace zwigzane z konfiguracja szesciu kamer
przemystowych oraz analiza ograniczen przepustowosci interfejsu USB.

Dodatkowo ukoriczono projekt stanowiska laboratoryjnego odwzorowujgcego geometrie tomografu J-PET oraz przeprowadzono pilotazowe badania z
zakresu uczenia maszynowego, wykorzystujace syntetyczne dane generowane na podstawie opracowanych modeli matematycznych.

Ocena postepow wskazuje na petng realizacje zadan zaplanowanych na semestry 1-4. Zakres wykonanych prac, obejmujgcy modelowanie matematyczne,
rozwdj oprogramowania, badania pilotazowe oraz przygotowanie infrastruktury badawczej, potwierdza systematyczny i terminowy przebieg realizacji
indywidualnego planu badawczego. Dotychczasowe wyniki pozwalajg stwierdzi¢, ze rozprawa doktorska ma wysokie szanse na ukorczenie zgodnie z
planowanym terminem.

Komisja zwraca uwage na potrzebe lepszego osadzenia tematu pracy w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

15

WOLKANOWSKI PAWEL MACIE)

Pozytywny

Doktorant realizuje Indywidualny Plan Badawczy zgodnie z przyjetym harmonogramem. Przeprowadzono analize literatury i stosowanych algorytmoéw
rekonstrukcji oraz badania wptywu parametréw skanowania i wtasciwosci materiatowych na doktadno$¢ odwzorowania geometrii. Przygotowano
podstawy do opracowania i eksperymentalnej weryfikacji algorytmu doboru parametréw pracy tomografu, w tym z wykorzystaniem pomiaréw CMM jako
odniesienia. Dotychczasowe wyniki sg istotne dla realizacji rozprawy, a dalsze zadania s3 mozliwe do wykonania w zatozonym terminie. Komisja ocenia
dotychczasowa realizacje IPB pozytywnie i rekomenduje pozytywng koricowa ocene $rédokresowa.
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